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哈尔滨理工大学
[bookmark: _Hlk71537112]研究生专职指导教师资格申请表

	申请人姓名
	    谭冲            

	所在单位
	    自动化学院               

	申报层次
	  ■博导    □硕导 

	学术学位导师
	专业学位导师

	申报一级学科
	数学
	申报专业学位类别
	

	申报学科方向
	运筹学与控制论
	申报专业学位领域
	












哈尔滨理工大学学位评定委员会办公室制

2021年 5 月 31日
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填写说明

1.“申报层次”用“■”代替“□”。
2.申报学术学位导师填写“学科”、“申报学科方向”，申报专业学位导师填写“专业学位类别”、“专业学位领域”。
3.“学科方向”按照二级学科名称填写。
4.“科研成果”中的“级别、类别、成果转化”，学术论文填写A类、B类；获奖填写国家级、省部级、厅局级；专利填写成果转化情况，如“5万元”。
5.申请人指导的研究生为第一作者的学术论文需要注明。
6.所有需认定项目均需由认定人签字。
7.根据填报需要，表格可新增行。
[bookmark: _Hlk71546644][bookmark: _Hlk71546611]8.本申请表一式二份，分别存申报学院和校学位评定委员会办公室。

1、个人概况
	姓名
	谭冲
	性别
	女
	民族
	汉族

	政治面貌
	中共党员
	出生年月
	1983年5月
	年龄
	38

	所在系
	自动化
	行政职务
	无

	专业技术职务
及任职年月
	副教授，2018年9月
	学历、学位
	博士研究生，工学博士

	E-mail
	tc20021671@126.com
	联系电话
	14745168496

	主要学习经历
（从本科填起，含国外学习或进修经历）

	自何年月
	至何年月
	学校
	专业
	学历
	学位

	2002.09
	2006.07
	黑龙江大学
	数学与应用数学
	本科
	学士

	2006.09
	2009.06
	黑龙江大学
	应用数学
	研究生
	硕士

	2009.09
	2013.06
	哈尔滨工业大学
	控制科学与工程
	研究生
	博士

	2012.09
	2013.03
	英国 University of Glamorgan
	先进技术
	访问学生
	

	2017.11
	2018.11
	英国 University of South Wales
	电气工程
	访问学者
	

	2019.08
	2020.08
	英国 University of South Wales
	电气工程
	访问学者
	

	主要工作经历

	自何年月
	至何年月
	工作单位及部门
	职称、职务

	2018.09
	至今
	自动化学院、自动化系
	副教授

	2013.08
	2018.08
	自动化学院、自动化系
	讲师

	
	
	
	




2、近五年教学情况
	学期
	课程名称
	计划学时数
	授课对象（本科生/硕士生/博士生）
	认定人签字

	2021春
	过程控制及仪表
	44
	本科生
	

	2021春
	计算机网络基础
	40
	本科生
	

	2021春
	多智能体网络协同控制
	32
	硕士生
	

	2021春
	学科前沿（交叉）专题
	8
	硕士生
	

	2020秋
	智能控制系统
	32
	硕士生
	

	2019春
	计算方法
	36
	本科生
	

	2019春
	离散控制
	36
	硕士生
	

	2018秋
	智能控制
	36
	硕士生
	

	2017春
	系统辨识
	36
	本科生
	

	2016秋
	线性系统理论
	36
	硕士生
	

	2016秋
	自动控制原理
	74
	本科生
	

	2016秋
	最优控制
	32
	本科生
	

	2016春
	系统辨识
	36
	本科生
	


[bookmark: _Hlk71557908]3、相应行业一年及以上工作经验或具有相关职业资格证书情况（申报专业学位导师资格填写）
	

认定人签字：             


4、获硕导资格及培养硕士生情况（申报博导资格填写）
	1 [bookmark: _Hlk71635230]获硕导资格情况

	获硕导资格年月
	2014年12月
	所在学科
	控制科学与工程

	2 近五年培养研究生并获得学位情况

	年度
	获学位人数

	2016
	0

	2017
	0

	2018
	1

	2019
	2

	2020
	3

	2021
	3

	3 [bookmark: _Hlk71558071]协助指导博士生的经历并曾参与研究生课程教学情况

	2019.09-至今，协助数学学科博士生导师胡军教授指导数学专业2019级博士生1人（贾朝清），担任工作：复杂系统分析与设计指导工作。
认定人签字：               


[bookmark: _Hlk71636369][bookmark: _Hlk71700584]5、近五年最具代表性科研成果（限填五项）
	序号
	[bookmark: _Hlk71700967]成果（学术论文、专著、获奖、专利）名称
	发表期刊、出版社、颁发部门；时间（年月）
	排名（/）
	级别、类别、成果转化
	认定人签字

	1
	Leader–following consensus problem of networked multi-agent systems under switching topologies and communication constraints
	IET Control Theory and Applications, 2020.12
	1/4
	A
	

	2
	Group consensus control for discrete-time heterogeneous multi-agent systems with time delays
	Neurocomputing, 2020.07
	1/4
	A
	

	3
	Prediction-based approach to output consensus of heterogeneous multi-agent systems with delays
	IET Control Theory and Applications, 2018.01
	1/5
	A
	

	4
	一种自动供料的分料装置
	实用新型专利, 2017.06
	1/1
	0.5万，技术装让（专利权）
	


6、近五年主要科研成果（限填十项且不与代表性成果重复）
	序号
	成果（学术论文、专著、获奖、专利）名称
	发表期刊、出版社、颁发部门；时间（年月）
	排名（/）
	级别、类别、成果转化
	认定人签字

	1
	A survey of the consensus for multi-agent systems
	Systems Science and Control Engineering, 2019.11
	2/3，通讯作者
	B
	

	2
	Group consensus control for networked multi-agent systems with communication delays
	ISA Transactions, 2018.05
	3/3
	A
	

	3
	Improved stability criteria for T-S fuzzy systems with time-varying delay via convex analysis approach
	IET Control Theory and Applications, 2016.10
	3/3
	A
	

	4
	Prediction-based approach to finite-time stabilization of networked control systems with time delays and data packet dropouts
	Neurocomputing, 2019.02
	4/4
	A
	

	5
	Adaptive sliding-mode-based control for stochastic nonlinear systems subject to probabilistic interval delays: A delay-fractioning method
	Journal of the Franklin Institute, 2020.01
	5/5
	A
	

	6
	一种多智能体系统的一致性的系统采样控制装置
	实用新型专利, 2019.01
	1/2
	授权
	

	7
	一种模型不确定性的多智能体用检测装致置
	实用新型专利, 2018.11
	1/2
	授权
	

	8
	一种多智能体系统的一性的系统故障诊断装置
	实用新型专利, 2018.11
	1/2
	授权
	

	9
	一种多智能体控制系统
	实用新型专利, 2018.11
	1/2
	授权
	

	10
	一种减震式多智能体系统
	实用新型专利, 2018.11
	1/2
	授权
	


7、在研主要科研项目
	序号
	项目名称、来源及项目批准号
	起止时间
（年月）
	本人承担经费/总经费（万元）
	排名（/）
	级别
	认定人签字

	1
	基于时滞补偿机理的网络化多智能体系统一致性分析与控制, 国家自然科学基金青年科学基金项目，61903104 
	2020.01-2022.12
	25
	1/1
	国家级
	

	2
	恶意攻击和通信约束下的多智能体系统一致性研究，黑龙江省博士后科研启动金, LBHQ20099
	2020.11-2022.11
	6
	1/1
	省部级
	

	3
	基于模糊模型的非线性多智能体系统的一致性分析和鲁棒控制，黑龙江省省属本科高校基本科研业务费（“理工英才”计划科学研究项目），LGYC2018JC012 
	2019.01-2021.12
	5
	1/9
	省部级
	


8、近五年完成的主要科研项目
	序号
	项目名称、来源及项目批准号
	起止时间
（年月）
	本人承担经费/总经费（万元）
	排名（/）
	级别
	认定人签字

	1
	具有通信时延的网络化多智能体系统的一致性分析与控制, 中国博士后科学基金, 2015M581463
	2015.11-2019.08
	5
	1/1
	国家级
	

	2
	基于预测方法的网络化多智能群体的有限时间一致性分析与设计, 黑龙江省自然科学基金面上项目, F2016025
	2016.07-2018.06
	6
	1/6
	省部级
	

	3
	网络环境下基于预测控制方法的一致性研究, 黑龙江省普通本科高等学校青年创新人才培养计划，UNPYSCT-2017088
	2017.11-2020.11
	10
	1/7
	省部级
	

	4
	基于随机发生不完全信息的滑模控制及故障重构研究， 国家自然科学基金面上项目，61673141
	2017.01-2020.12
	62
	3/10
	国家级
	

	5
	网络化多智能体系统预测控制设计与分析，国家自然科学基金面上项目，61273104
	2013.01- 2016.12
	80
	4/10
	国家级
	


9、本人近五年对学科建设贡献情况
	自2013年8月入职以来，担任自动化学院自动化系教师，2014年12月担任自动化系硕士生导师，积极参与并完成了系、学院和学校安排的教学和科研工作。一直从事多智能体系统的一致性协同控制和控制系统的网络控制、预测控制、模糊控制及鲁棒控制的研究，并取得了一系列原创性科研成果。目前，在IEEE Transactions on Automatic Control、Journal of the Franklin Institute、IET Control Theory and Applications、Neurocomputing、ISA Transactions、International Journal of Control和Asian Journal of Control等国际期刊以及国际会议上发表学术论文30多篇。其中，SCI检索17篇，EI检索20多篇。作为第一作者且通讯作者的SCI一区论文7篇，二区论文1篇，顶级期刊论文3篇。主持国家自然科学基金青年科学基金项目1项、黑龙江省博士后科研启动金项目1项、黑龙江省省属本科高校基本科研业务费（“理工英才”计划科学研究项目）1项；主持并完成中国博士后基金面上项目1项、黑龙江省自然科学基金面上项目1项、黑龙江省普通本科高等学校青年创新人才培养计划1项；作为主要参与人参与国家自然科学基金面上项目2项。并担任IEEE Transactions on Systems, Man and Cybernetics: Systems, IEEE Transactions on Cybernetics, Journal of the Franklin Institute等国际著名期刊的审稿人。被国际期刊 Journal of the Franklin Institute 评为2016年度杰出审稿人，被国际期刊Neurocomputing 评为2018年度杰出审稿人。近五年，从事相关教学、科研及学科建设工作总结如下：
1、 成果业绩
（1） 论文：发表SCI检索论文7篇，其中，作为第一作者且通讯作者的SCI一区论文3篇， EI检索的期刊论文1篇。
（2） 项目：作为项目负责人主持科研项目7项。主持国家自然科学基金青年科学基金项目1项，黑龙江省博士后科研启动金项目1项，黑龙江省省属本科高校基本科研业务费（“理工英才”计划科学研究项目）1项；主持并完成中国博士后基金1项，黑龙江省自然科学基金面上项目1项，黑龙江省高校青年创新人才培养计划1项，哈尔滨理工大学“自动化学院青年拔尖人才”项目1项，纵向课题科研进款57万，横向课题进款15万。作为主要参与人参与国家自然科学基金面上项目2项。
（3） 专利：授权实用新型专利10项，已技术转让1项。
（4） 服务：指导本科学生参加国家级A类竞赛获得省赛一等奖1项，被评为优秀指导教师（指导魏兆祥（学生）荣获第七届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛黑龙江赛区单片机设计与开发组省赛一等奖）。
（5） 海外经历：2017年11月—2018年11月作为访问学者在英国University of South Wales访学一年，2019年8月—2020年8月获国家留学基金委公派资格去英国University of South Wales访学一年。
（6） 学术影响：国际期刊 Journal of the Franklin Institute 2016年度杰出审稿人，国际期刊Neurocomputing 2018年度杰出审稿人，并担任IEEE Transactions on Systems, Man and Cybernetics: Systems, IEEE Transactions on Cybernetics, Journal of the Franklin Institute, Neurocomputing, IET Control Theory & Applications, Asian Journal of Control, International Journal of Systems Science, International Journal of Control，American Control Conference，Chinese Control Conference，Chinese Control and Decision Conference等国际期刊和国际会议的审稿人。
2、 教学工作
承担了本科课程《自动控制原理》、《计算方法》、《系统辨识》、《最优控制》、《过程控制及仪表》和《计算机网络基础》的讲授工作，以及研究生课程《线性系统理论》、《智能控制系统》、《多智能体网络协同控制》的全部讲授工作，教学效果良好；较好地完成了毕业设计、科研训练、学年设计、技能训练等教学环节工作；并积极参与了自动化专业的专业认证工作。指导硕士研究生19人，其中，在读10人，毕业9人，3名学生被评为“校优秀研究生”，3名学生被授予“科技活动先进个人”称号；并协助指导博士研究生1名。









[bookmark: _GoBack]
申请人签字：




10、所在单位对申报人申报基本条件的审核意见
	

申请人政治立场坚定，遵纪守法，无违法违纪行为，不存在师德师风问题、学术不端等问题，近五年内无教学差错和事故。


所在学院党委书记签字：
学院党委公章：       年     月     日



11、学位评定分委员会审核意见（包括定量、定性描述和排序）
	
1、对照《哈尔滨理工大学研究生指导教师管理办法（试行）》（校发〔2021〕23号）及我单位学位评定分委员会制定的《研究生指导教师遴选工作实施细则》进行审核，申报人符合上述文件规定的“申报基本条件”和“申报必备条件”，且近3年未出现校发〔2021〕23号文件中“不接受申报”的情况。
2、定量、定性描述和排序：





主席签字：
公章：          年     月     日


12、校学位评定委员会评审结果
	





公章：          年     月     日



